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Partie A. Etude d'une fonction auxiliaire 
On considere la fonction polynóme 2 définie pour tout 
réel x par P(x)=2x?-31?-1. 
1. Étudier les variations de P sur R. 
2. a. Calculer P(1) et P(2). On peut alors en déduire 
et on l'admet ici que l'équation P(x)=0 admet une 
unique solution réelle o. et que cette solution appar- 
tient à l'intervalle [1:2]. 
b. On considere la fonction encadrement suivante. 
Cette fonction retourne un encadrement de o d'am- 
plitude 1077. 


def P(x): 
Fonction encadrement() : return 2*x**3-3*x**2-1 
xe1 
Tant que P(x)<0 Faire ٣ o mL 
x€ x0, while P(x)<0: 
Fin Tant que xexe8.1 
Retourner x —0,1 et x return x-8.1,x 
Fin Fonction 


Quelles valeurs retourne cette fonction lorsqu'on 
l'exécute ? 

c. Modifier cette fonction afin qu'elle : 

© prenne en argument un entier naturel n > 1 
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x=1 
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le 2Xxwx53-Sxwxx2-1c0: 


x-x*104x-n 
return wx-10X-n,» 
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2 retourne en sortie un encadrement de o d’ampli- 
tude 107". 
3. Dresser le tableau de signes de P(x) sur R. 


Partie B. Étude d'une fonction rationnelle 
On considère la fonction f définie sur |--1;+ce| par 


x)= 1-3 . On note € sa courbe représentative. 
1+ 3 ٢ 
x 


1. Montrer que, pour tout o 2-1: 
f'(x)= Gm 


(14.3) 
ou P est la fonction étudiée dans la partie A. 
2. En utilisant le résultat de la question A.3., étudier 
les variations de la fonction f sur |-1;+c0[ A 


Partie C. Positions relatives ^ 

1. Déterminer une équation de la droite T tangente à 
la courbe “€ au point d'abscisse O. 

2. Étudier les positions relatives des courbes € et T sur 
l'intervalle |-1; +0 . 
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8 Factoriser avec la forme canonique 


Écrire les expressions suivantes sous la forme (x — a)? +B. 


1. f(x) 2x2 +8 
2. g(x) 2 x? - 5-2 
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3. h(x)=x + 了 x+ 


4. k(x) =x? +6V5x+10 


A) hy = [mre 


2) q(x) = A Sa 142. 
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3 Résoudre un systéme d'équations 


Résoudre les systémes de deux équations à deux inconnues 
ci-dessous. 
6x+9y-7=0 Exrdy= + 


“Ax + 3y+1=0 x+ BY وب‎ ^ 
-5x+2y+17=0 
© [2x+3y+4=0 
3 -5x+4y+2=0 
` [10x-8y+4=0 
| 
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—5x+4y+2=0 
` |10x-8y+4=0 
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Vecteur directeur et lecture graphique Vecteur directeur 


dont on donne une équation cartésienne. 
1.41 : y=4X+8 

2.d,:4x-3y+7=0 

3.d,:-9x=2 
4.d,:5x+2y=9 


Donner un vecteur directeur de chacune des droites suivantes, ^ 


P 


Avec la précision permise par le graphique, donner un vecteur 
directeur de chacune des droites. 
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D Vecteurs colinéaires A) 
Déterminer une valeur possible pour la (les) coordonnée(s) 
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manquante(s) afin que les vecteurs # et Y soient colinéaires. ۱ ( alo 
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